hledani tras

podpora nakladni dopravy
fyzické parametry vozidel
specifikace nakladu

planovani dopravy

planovani servisnich zasahii

casova okna, doba obsluhy
mapy pro nakladni dopravu

hledani adres a ZIP kddu

Pro koho je Road Control uréen?

e (opravni a logistické spoleCnosti
e spedicni a kuryrni spolecnosti

e expresni a balikovi dopravci

e servisni spolecnosti

e obchodni spolegnosti

e zdravotni pojistovny

e gsistencni sluzby

e facility management a dal3i

QOO

Road Control je sada routovacich a optimalizacnich technologii, nastroju a sluzeb pracujicich
nad kvalitnimi silni€nimi a prostorovymi mapovymi daty. Technologie Road Control je
dostupna kromé platformy NaviGate také ve formé webovych sluZeb a aplikaci.

Pomoci Road Controlu je moZno vyhledat trasu pro razné typy silniénich dopravnich
prostredku v zavislosti na fyzickych a legislativnich omezenich. Road Control obsahuje také
planovaci moznosti pro optimalizaci (minimalizaci ndkladu) a vypocet rozvozovych/svozovych
tras dle stanovenych kritérii a stanoveni dojezdovych ¢asu a vzdélenosti.

Jak Vam miiZze Road Control pomoci?

e hleddni tras véetné ndkladni dopravy
a souvisejicich omezeni (typ vozidla, rozmérova,
vahovd, nakladova, legislativnich, mistnich...)
e optimalizace rozvozu a svozl
e optimalizace servisnich zdsahu
e optimalizace cest obchodnich zastupcu
e optimalizace obchodnich, servisnich sitf
e vypoCet dojezdovych Casu a vzddlenosti
nebo ¢asové dostupnosti
stanoveni zon dojezdovych €asi a vzddlenosti
urCeni optimdini vzddlenosti depotu, klientskych
Ci servisnich stfedisek vzhledem ke klientim

Proc feSeni od nas?

e spolehlivost - ovérené feSeni a vysledky

e presnost - kvalitni silnicni a mapova data Evropy
s kompletnimi atributy HERE (Navteq)

e rychlost - rychlé a robustni vypoctové algoritmy

e (ostatek vypoctového vykonu a moznost integrace
- vlastni datovd centra

e nastavitelnost a pfizpusobitelnost dle pozadavku
klienta - Siroké moZnosti parametrizace

e redlnost vysledku - realistickd doba dojezdu
odpovidajici standardnimu pohybu po silni¢ni
a uliéni sti



Zakladni funkcionalita Hledani tras:

e volba typu vypoctu: nejkratSi / nejrychlejsi
e volba profilu dopravniho prostredku:
- zdkladni preddefinované profily (auto, doddvka, nakladni viiz,
autobus, chodec)
- predefinované profily nékladnich vozidel (> 7,5t, > 12,5t, < 12,5t)
- uZivatelské profily
e zadani planu trasy:
- neomezeny podet prajezdnich bodu
- zaddni z mapy
- 7addni z hleddnf na mapgé
- moznost pfiddni, odebrani nebo zmény poradi bodu trasy
- mozZnost uloZeni zaddni do oblibenych tras
- volba Casu odjezdu
e vysledek vypoctu trasy:
- strucny nebo podrobny itinerdr
- detaily itinerdre (sumdre délky a ¢asu dle prujezdnich statl
na trase nebo dle prijezdnich bodu trasy)
- mozZnost exportu itinerédre do csv nebo do schrénky

Ukazky feSeni technologii Road Control:

Zadand mista pro pldnovéni a ¢asova okna pro jejich obsluhu

Kontakt:
Position s.r.0., Londynskd 665/45, 120 00 PRAHA 2 - VINOHRADY

http://www.position.cz
telefon: +420 734 138 795
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Zakladni funkcionalita Planovéni (optimalizace tras):

nastaveni skladu (depotu) - ¢asovy rozsah otevieni skladu
nastaveni mist

nastavenr vozidel

volba typu vozidel: planovanf pri vypodtu bere v potaz profil vozidel
a jejich omezeni v rami silnicni sité

minimalizace nakladu na obslouzeni mist

v pripadg nedostatku zdroju (vozidel) prifadi pldnovdni tzv. virtudlni
vozidlo

oznaceni neobslouzenych mist

prifazeni mist (destinaci) do jednotlivych tras

prifazent tras k vozidlum

vysledek pldnu se zobrazenim ndkladu, €ast prijezdu a odjezdu,
pldnovanych prestdvek a dob cekdni

moznost uloZeni zaddni pro pldnovani do oblibenych zaddni
moznost uloZeni a nactenf rozvrhu pro planovani (zaddni depotu, mist,
vozidel, a vysledku pldnovanf)

export jednotlivych pldnovanych tras pro detailni vypoget itinerdre
v panelu Hledanf tras

Pldn a zobrazeni zakladniho itinerare trasy vybraného vozidla
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